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远程控制的岸边集装箱起重机作业安全规程 

1 范围 

本文件规定了远程控制的岸边集装箱起重机安全作业的一般要求、作业前、作业中、作

业后、中转平台、防范措施与应急方案等相关要求。 

本文件适用于使用远程控制的岸边集装箱起重机的操作。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期

的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括

所有的修改单）适用于本文件。 

GB/T 1992   集装箱术语(GB/T1992-2006，ISO 830：1999，MOD) 

GB/T 4205   人机界面标志标识的基本和安全规则 操作规则 

GB 6067.1   起重机械安全规程 第1部分：总则 

GB/T 8487   港口装卸术语 

GB/T 11602  集装箱港口装卸作业安全规程 

GB/T 15361  岸边集装箱起重机 

GB/T 21920  岸边集装箱起重机安全规程 

GB/T 27875  港口重大件装卸作业技术要求 

JT/T 90     港口装卸机械风载荷计算及防风安全要求 

JT/T 397    港口危险货物集装箱安全管理规程 

JT/T 557    港口装卸区域照明照度及其测量方法 

T/CPHA 1    岸边集装箱起重机远程控制系统技术条件 

3 术语和定义、缩略语 

3.1 术语和定义 

GB/T 1992、GB/T 8487、T/CPHA 1界定的以及下列定义和术语适用于本文件。 

3.1.1  

远程控制 

作业人员利用岸桥远程控制系统，在远程操作台对岸桥所进行的操控作业。 

3.1.2  

中转平台 

双小车岸桥中，主小车和门架小车吊运交接集装箱的暂存平台。 

3.2 缩略语 

下列缩略语适用于本文件。 
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ROS——远程操作台（remote operation station） 

SCADA——数据采集与监视控制（supervisory control and data acquisition） 

4 一般要求 

4.1 岸边集装箱起重机（以下简称“岸桥”）远程控制作业人员要求如下： 

a) 岸桥远程控制作业人员应接受专门的安全教育和专业技术培训，熟悉并掌握岸桥各

种工况下的作业要求，经考核合格方可上岗操作。 

b) 作业中应使用指定的通讯工具，不应使用个人通讯工具。 

c) 作业指令执行过程中，远程控制人员不应离开工作岗位。 

d) 配合岸桥远程作业的辅助人员应穿戴规范的劳动防护用品。 

4.2 岸桥远程控制作业人员经身份验证后方可作业。远程操作台上不应放置与作业无关的

物品。 

4.3 岸桥远程作业现场环境温度应为-20℃~+40℃，最大相对湿度应不大于 95%（有凝露、

盐雾）。 

4.4 岸桥远程作业场地的照明照度应符合 JT/T 557 的要求。 

4.5 岸桥远程作业中的船舶装卸作业顺序和集装箱吊运方式应符合 GB/T 11602的相关要

求。 

4.6 岸桥作业现场安全作业的指示和装置的标设与配置应符合 GB/T 11602规定的相关要

求。 

4.7 岸桥的主要零部件、各结构、机构、设备应符合 GB 6067.1、GB/T 15361和 GB/T 21920

的相关要求，远程控制系统的技术条件应符合 T/CPHA 1所规定的各项要求，ROS 的人机界

面配置应符合 GB/T 4205的相关要求。 

5 作业前 

5.1 岸桥远程控制作业人员应阅读作业日志。 

5.2 岸桥远程控制作业人员应进行身份验证，并确认远程操作站与岸桥匹配正确。 

5.3 使用监控摄像头对作业环境进行检查，应符合 GB/T 11602的相关规定。 

5.4 检查 ROS控制设备情况，确认控制设备、开关状态与装卸机械各机构状态相符。 

5.5 合上 ROS控制电源，查看各灯光信号指示正常后，进行空载试车，检查车辆安全技术

状况。 

5.6 与专职指挥人员确认语音通讯并进行试讲，确认无误后方可进行操作。 

5.7 对中转平台的状态进行检查，确认自动作业可安全正常进行。 

6 作业中 

6.1 装卸作业 

6.1.1 远程控制作业前，岸桥应行驶至作业贝，确认船型扫描的自学习功能，吊具运行高

度应与障碍物保持安全距离。更换作业贝后，应重新进行船型扫描。 

6.1.2 远程控制人员应根据系统操作提示，手动完成抓箱、放箱操作。 

6.1.3 应保持指挥信号畅通，听从指挥信号员的指令。 
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6.1.4 动大车前，应确认行车方向的通行安全。跨倍或长距离行大车时，应将主小车移至

轨内同时确认门架小车安全。调整监控画面，对俯仰、海测鞍梁外侧、行车方向轨道侧等进

行检查。 

6.1.5 在岸桥暂无作业指令或处于作业指令中断状态时，不应擅自动车。 

6.1.6 岸桥处于手动操作模式时，远程控制人员应密切关注主操作界面情况调整手柄动作，

确保操作安全可靠。 

6.1.7 装卸集装箱时，应确认岸桥处于安全状态，吊具起升至安全高度以上，船侧吊具运

行路径左右二侧与障碍物距离不小于 0.3米。 

6.1.8 吊箱时应确认着箱指示灯和闭锁灯信号后方可起升，松箱时同样应确认着箱指示灯

和开锁灯信号后方可起升。 

6.1.9 起吊时，应缓速垂直起升待起吊张紧，吊离承载面 0.5米内应略作停顿，确认数据

采集与监视控制系统的指示信号反馈无异常状态，方可第二次垂直起吊。起吊时不应拖曳，

谨防刮挂中转平台、集卡挂车、卡槽或误操作。 

6.1.10 船槽内作业时，进、出船槽应慢速，防止因船舶隔槽状况不良等造成卡槽。 

6.1.11 吊具空载或重载越过集装箱或其他障碍物时，应至少保持 0.5米的安全高度，防止

碰撞。 

6.1.12 吊具不应空载或重载在人员、车辆驾驶室和船舶驾驶舱（或生活舱）的上方运行，

卸船作业时，重载吊具不应在集卡作业车道上方等候，同时也要避开船舷人行过道。  

6.1.13 操作中发生异常情况，应立即停车，停机后应将操作手柄置放在零位，关闭控制电

源，待检修恢复正常后，方可继续作业。 

6.1.14 起升、大车、小车机构运行临近终点或与相邻岸桥相近时，应放慢操作速度，不应

以安全装置代替主动减速、停车操作，不应将紧急开关代替普通开关。 

6.2 自动装卸 

6.2.1 启动岸桥自动运行前，应确认人机交互界面提示的指令任务正确，与岸桥状态相符，

将吊具起升至安全高度以上。船侧吊具运行路径左右二侧 0.3米内有障碍物的，应采用手动

作业。 

6.2.2 自动运行时，作业人员应做好岸桥自动运行过程的监护。岸桥自动运行状态与指令

不符、运行路径异常等情况，应进行手动操作或取消自动作业状态。 

6.2.3 使用软件指令控制岸桥运行时，应保证岸桥各机构、集装箱吊具状态、作业环境与

软件指令执行条件相符。 

6.2.4 岸桥处于自动操作模式时，远程控制人员应密切关注主操作界面，当发生异常情况

时，立即停止岸桥运行。立即通知相关人员对现场进行处置，确认安全后，方可继续作业。 

6.3 辅助装卸 

6.3.1 吊具或载人框载人作业 

6.3.1.1 吊具载人时，吊具应处在 20英尺位置，辅助作业人员在上下吊具或载人框时，应

将吊具放稳、起升钢丝绳略微松弛。双吊具状态下载人必须使用陆侧吊具，吊具、载人框单

侧载人不应超过 2个人，吊具吊运集装箱时不应载人。 

6.3.1.2 辅助作业人员在上下吊具、乘坐载人框作业时，岸桥远程控制作业人员接到指挥人

员明确指令后，应再次确认乘坐人员在吊具上架或载人框内已拴好安全带，手持工索具已放

妥，处于安全状态后，方可继续操作。 
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6.3.1.3 载人框开锁钮作业时，应与甲板指挥信号员确认载人框间距，避免载人框碰擦集装

箱箱体，吊具、小车限低速运行，且保持吊具平稳，收到任何人员发出的停止信号，应立即

停止岸桥各机构运行。 

6.3.1.4 使用吊具接送作业人员上下船、箱顶时，不应在海、陆侧船舷位置倚靠集装箱上下

人员。 

6.3.2 锁钮框及台座吊运作业 

6.3.2.1 作业前应与甲板指挥信号员或桥边指挥信号员确认小锁钮框在锁钮箱框架内或中

转平台集装箱台座内摆放均匀、平整、牢靠。   

6.3.2.2 锁钮箱因放至指定位置，不影响岸桥大车行驶和集卡通行，并提醒桥边指挥员放置

警示路锥。 

6.3.2.3 吊运台座进出中转平台导向架时，应与桥边指挥信号员确认台座位置准确，无晃动

偏移，不应歪拉、斜吊或小车位置不准时强行下降。 

6.3.3 舱盖板吊运 

6.3.3.1 开舱前应向甲板指挥信号员确认封舱螺栓已打开，舱盖上无活动绑扎件。 

6.3.3.2 舱盖起升到安全高度后，小车逐档加速，位移过程中应保持平稳，匀速。 

6.3.3.3 在码头平台叠放舱盖时，应摆放在舱盖专用区域，在桥边指挥信号员的指挥下放在

舱盖托架或垫脚上，以免压坏舱盖。 

6.3.3.4 关舱盖时，若舱盖和舱口的位置发生偏差，舱盖应起升到安全高度后，再移动大车

调整位置。 

7 作业后 

7.1 在船舶靠离码头前，岸桥应停放在安全区域，不应擅自离开工作岗位。 

7.2 作业完毕或无作业时，应将吊具收至 20英尺位置，竖起前臂梁，挂好安全钩，松弛俯

仰钢丝绳。将主小车和门架小车停到停车位，起升至安全高度以上。 

7.3 岸桥待时半小时以上，应落实防风措施。确认无作业时，应将大车行至锚定位置，放

下锚定插板和锚定钩。 

7.4 作业结束后，将 ROS操纵杆和手柄全部回到“零”位，各指示灯的指示应与操纵杆和

手柄所在位置保持一致。 

7.5 填写作业日志，内容应包括但不限于：  

 （1）操作人员信息 

 （2）作业量信息 

 （3）设备检查信息 

 （4）视频系统检查信息 

 （5）ROS功能检查 

 （6）通讯系统检查 

 （7）设备维修/保养工作记录 

 （8）设备故障信息记录 

 交班离开前，切断 ROS控制电源，履行交班手续，告知接班人员本机的机械运行情况、

机械保修养情况、ROS设备运行情况等，交清作业安全注意事项，包括船舶积载、船舶作业

环境等情况。 
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8 中转平台 

8.1 安全条件 

8.1.1 中转平台作业通道应通畅，中转平台操作盒应能清晰地显示作业状态。 

8.1.2 中转平台醒目位置应配备声光报警装置，作业人员进入中转平台应密切注意声光报

警状态。 

8.1.3 中转平台人行通道内应安装人员检测装置，各设备装置应符合相关技术要求。 

8.1.4 操作盒应具备复位功能，用于平台人员误操作时的复位；在中转平台应设有作业人

员复位按钮。 

8.1.5 中转平台作业人员应在指定区域内作业，不应擅自进入岸桥其它区域。 

8.2 安全操作要求 

8.2.1 作业人员在中转平台内作业时，岸桥吊具重载不应进入中转平台。岸桥吊具重载位

于中转平台内时，作业人员不应进入中转平台。 

8.2.2 主小车重载在中转平台范围内时，门架小车需运行至中转平台陆侧边缘的位置等待。 

8.2.3 作业人员根据平台指示信号进入平台拆装锁钮，无进平台作业指示信号时，不应进

入平台作业区域。 

8.2.4 拆除的集装箱锁钮，应放置于台座锁钮框内或临时托盘内，不应在中转平台上抛扔。 

8.2.5 中转平台拆装锁钮作业人员在等待作业期间，应站立于安全位置，防止高空坠物。 

8.2.6 按作业提示信息安装指定类型锁钮，不应安装非指令类型锁钮。 

8.2.7 作业人员遇异常情况需进入中转平台作业区域，应按下暂停按钮（通知船控及岸桥

远程控制作业人员暂停平台作业），确认岸桥停止运行后，方可进入。 

8.2.8 作业人员不应翻越中转平台集装箱台座侧面护栏进入集装箱放置区域。 

8.2.9 拆装锁钮完毕后，应及时清理临时摆放的锁钮，将锁钮放置于锁钮框内，做好设备

交接工作，不应在拆装锁钮作业区域逗留。 

9 防范措施与应急方案 

9.1 突发恶劣天气条件 

9.1.1 总体防风措施应符合 JT /T 90的相关规定。 

9.1.2 岸桥远程控制作业人员接到风速报警时，应停止作业，并立即与操作部调度员确认，

必要时采取防风措施。 

9.1.3 雨雪、雷电天气作业时应充分考虑风雨载荷的影响，必要时应停止作业，并采取防

护措施。 

9.1.4 大风过后，应先检查锚定装置及防风拉索是否解除，确认无异常后，方可进行正常

作业，否则不应操作。 

9.2 应急方案 

9.2.1 码头应根据相关规定编制岸桥作业安全应急方案，应急方案内容应包括但不限于： 

（1）触发应急方案的工作异常； 

（2）应急处置原则、程序和措施。 
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9.2.2 作业中，发生下列异常情况，应启动应急方案。 

（1）发生机构、设备运行异常情况； 

（2）发生火警、突风报警； 

（3）网络通讯系统异常； 

（4）操作监控视频异常，不限于黑屏、卡顿、停滞、画面切换异常等； 

（5）各控制手柄/开关操作失灵、失效； 

（6）操作指令与作业状态不符； 

（7）各状态信号显示信息与实际状态不符； 

（8）SCADA 界面显示信息与实际状态不符。 

9.2.3 根据现场情况，启动相应专项应急方案，并满足以下要求： 

（1）遵循先停机、后研判、再维护救援的原则； 

（2）发现工作异常，岸桥远程控制作业人员应立即停机，并报告相关部门； 

（3）停机后，岸桥远程控制作业人员应将操作开关放在正常位置，操作手柄放在“0”位，

等待后续作业指令。 
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