附件：
标准制修订项目申请表

	项目名称
	集装箱门式起重机远程控制系统技术要求

	宜定级别
	协会团体标准

	制修订
	制定

	起草单位
	上海国际港务（集团）股份有限公司、赤湾集装箱码头有限公司（招商局港口成员单位）、上海振华重工股份有限公司、武汉港迪智能技术有限公司

	联系人及电话
	闻君 18019314783

	目的意义

及制修订依据
	当前大型集装箱港口纷纷以自动化和智能化码头作为发展方向。自欧洲鹿特丹港ECT码头1993年投入运行以来，世界各地对自动化码头的探索及实践不断深入，取得巨大成果。我国的自动化集装箱码头建设发展目前处于起步阶段，2014年，厦门远海码头对14号泊位及15号部分泊位开始进行改造，建成国内第一个全自动化集装箱码头。2014年底，上海港、青岛港先后公开宣布开始规划建设自动化集装箱码头，引领着国内集装箱码头发展的新潮流。
全自动化集装箱码头提出了人机分离、智能化远程操控等理念，堆场作业采用自动化与人工相结合的模式。同时，随着堆场集装箱起重设备远程操控技术的日趋成熟，劳动力市场日趋紧张，促使传统集装箱码头的堆场集装箱起重设备操作方式改变的呼声日趋强力，为此，对于传统集装箱堆场起重机的远程操作方式和作业流程也有了新的需求。

但现有的国内外标准均没有对集装箱堆场起重机远程控制系统的规定，需提出符合码头堆场远程控制作业相符合设备的相关技术规定，以提高码头堆场远程控制机械的安全性、可靠性、经济性和作业效率，优化码头的工艺配置。同时，对今后码头堆场起重机远程作业方案设计有积极的指导作用。

	范围及主要

技术内容
	范围：本标准将规定集装箱门式起重机远程控制系统架构、一般要求、视频监控、自动识别、定位、安全保护、数据管理、维护、标志和其他的技术要求。

技术内容：

1、标准的框架和要素及相关参数的确定；

2、研究视频监控、自动识别、定位、安全保护等系统性能指标和技术要求；

3、设备的远程操作系统和码头生产管理系统的对接。

4、远程操控设备的转场、多台设备协同作业技术研究。

	实施方案

及可行性
	实施方案：

1、成立项目研究小组（2017年6月）
邀请相关的专家、学科带头人和设计人员等成立专项项目研究工作小组，
2、调研、资料收集（2017年7月）
启动标准研究工作。通过走访咨询、召开座谈会、实地考察等方式对国内外现有港口集装箱堆场远程设备配置现状和存在问题进行全面调研，重点自动化集装箱码头资料收集。
3、分析、研究（2017年8月-2018年9月）
在充分调研基础上，针对远程控制系统的结构和原理，关键技术分析，研究标准的框架、结构。开展相关标准资料收集，分析具体标准要素，编制相关标准草案，召开专家咨询会。
4、征求意见（2017年10—12月）
完成征求意见稿，进行意见征询，意见汇总，在调研和分析基础上，听取专家意见，进行意见汇总处理。修改后，完成送审稿。

5、召开标准审查会（2018年3月）
根据审查会意见对标准进行修改完成报批稿。

可行性：

1、国内外全自动集装箱码头的成功投产，为项目实施提供技术基础和技术保障，尤其是厦门远海自动化集装箱码头在运营过程中出现的新情况、新问题，以及上海和青岛自动化码头建设和深圳、上海、宁波等传统集装箱码头轮胎吊的远程操作的改造成功，为标准的各项技术参数的确定提供技术依据。
2、上港集团是全球最大的集装箱码头运行商，有着丰富的集装箱码头的营运经验。曾获得国家标准贡献奖一等奖，曾多次主持集装箱相关国家标准和行业标准的起草、修订工作，具有丰富的标准制定的经验。
3、振华重工是全球著名的集装箱码头大型起重机生产企业，技术力量雄厚，为标准制定提供技术支撑.。

	成果形式
	标准报批稿

	项目执行时间
	    2017 年 6 月   至  2018 年 3月

	备    注
	


